Modelovani systémi a procesi

priklady ze dne 15. 5. 2004

1. Naleznéte feSeni linedrni diferencidlni rovnice pomoci Laplaceovy transformace

PO +anf (1) +az f(t) = 1(t)
5 N , /
proa; =1, ap = 1 pocatecéni podminky f(0) =1 a f (0) = 0.
sprdvné reseni & bodu
2. Naleznéte feseni linearni diferencialni rovnice pomoci Laplaceovy transformace

£+ w £(2) = (1)
1 ! 1" "
Pro wo = 5, & pocatecni podminky f(0)=1a f(0)=0, f (0)=0a f (0)=0.
sprdvné reseni & bodi
3. Jaky tvar ma prenosova funkce H(p) systému, ktery je popsan diferencidlni rovnici

"

Y (1) + 29" (1) + 2y () + y(t) = =(t).

Urcete amplitudu a fazi H(jw) = A(w)e?®“@) pro tuto prenosovou funkei.
spravné reseni 4 body

4. Urcete impulsni odezvu h(t) systému s prenosovou funkef

1 1

H = = .
(p) p*+aipP tagp? +aip+1 PP+ p+ 12+ Ap+1)

kde
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01:% as =2+ V2 A1+ =a; AtAg = ag —2

sprdvné teseni 8 bodu
5. Naleznéte prechodovou odezvu s(t) systému s prenosovou funkef

15 15

H(p) = .
W) = st e (2.3222 + p)(6.4594 + 3.6778p + p?)

sprdvné teseni 8 bodu



