Modelovani systémi a procesiu

ptiklady ze dne 15. 5. 2004

. Naleznéte feSeni diferen¢ni rovnice pomoci z-transformace

fin+2)=f(n+1) = f(n)
pro pocéateéni hodnoty f(0) =1 a f(1) = 2. Urcete jakou hodnotu mé f(12).
sprdvné feseni 5 bodi
. Naleznéte feSeni diferenéni rovnice pomoci z-transformace
f(n+2)+a®f(n) = 5(n)
pro a = 0.5 a pocatecni podminky f(0) =1a f(1) =0.

sprdvné reseni & bodi

. Jaky tvar mé pfenosova funkce kausalniho LTI systému, ktery je popsan diferenéni
rovnici
y(n) +2y(n — 1) +y(n —2) = z(n).

Urcete amplitudu a fazi H(e?*T) = A(QT)e?®*©@T) pro tuto pFenosovou funkei.
spravné resent 4 body

. Urcete impulsni odezvu h(n) systému s pirenosovou funkef

1
(1—-0.52"1)(1 - 0.52=1 +0.25272)°

sprdvné teseni 8 bodu

H(z)=

5. Determinant

Z 1 0 0 0 0 0 0

-1y 1 0 0 0 0 0

0 -1z 1 0 0 0 0
An(Z,Y)=det | 0 0 -1y 1 0 0 0 (1)
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popisuje pron = 2m = 2,4,6, ... pfenos napéti 01 () pokud I,,, = 0 v ptickové

1\p

struktufe podle obrazku. Veli¢ina Z odpovida podélné impedanci, napiiklad
odporu R a Y odpovida pfiéné admitanci, naptiklad pC.
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Uvedeny determinant spliiuje pro 2m sudy rekurentni vzorec
Aoy = YAgmi1 + Aoy, (2)
a pro 2m + 1 lichy rekurentni vzorec

Aopys = ZAomi2 + Aoyt (3)

e Na zdkladé substituce f(m) = Agpy a g(m) = Agpi1 a s pomoci z-
transformace naleznéte fesSeni soustavy diferenc¢nich rovnic, jestlize plati
AO =1la Al = Z.

e Vysledné vzorce ovéite pro m = 1 s pfimym vypoctem determinantu.

sprdavné resend 10 bodu



