1. Pribéh funkce f(z) =

(10) Druhé derivace f"(x) =
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(1) Defini¢ni obor Dy = (—o0, —1) U (1, 4+00).
(2) Funkce suda; [z;y] — [—x;y].
(3) Spojitost
(4) Nulové a jiné specialni body.
(5) f(x) >0, Hf C (0,400).
(6) Limity v krajnich bodech Dy. Asymptoty.
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(8) Derivace sudé funkee je lichd a derivace liché funkce je suda.

(7) Derivace f'(x) =

(9) Intervaly monotonie a lokalni extrémy; Hy = <2\/_ +oo)

3(x? +1)?

(@2 — 152 > 0; Funkce konvexni.

2. Derivace funkce dané parametricky.

(1) Podminka &(t) # 0, resp. (5(2&))2 + (7'7(75))2 # 0.
(2) Inverzni funkce t = 7.

(3) y(x) =n(r(z)) = y((£(t) = n(®).

(4) Prvni derivace y/(z) - £(t) = 7(t).
(5)
(6)

5) Druha derivace.
3t 3t2
=n(t) = —, t € (0,+00)

6) Priklad z = £(t) = L

—1—|—t37y

3. Derivace funkce definované implicitné.

(1) Kfivka v roviné a rovnice F(z,y) = 0.
(2) Priklad z* + y* — 3zy = 0.

(3) Prvni derivace (y? — z)y' =y — 2*.
(4) Podminka y* — z # 0.

(5)

(6)

Druhé derivace.

Extrémy funkce definované implicitné.

4. Dotyk kiivek n-tého rfadu.

5. Te¢na a normala kfivky.

(1) Te¢na a normala kiivky y = f(z) v bodé My = [:L’o; yo} = [:L';f(l'o)].
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(2) Te¢na a normala ke kiivce zy = arctg Y bods My = { 5 g
x

7. Evoluta a evolventa. Priklad: evoluta elipsy © = acost, y = bsint.
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6. Oskula¢ni kruznice. Ptiklad: oskula¢ni kruznice epicykloidy x = a(1 +sint), y
cost).
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8. Obalka mnoziny kfivek. Piiklad: Obalka mnoziny kiivek xsint + ycost = cost + sin t.



