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ObrazovObrazovéé senzorysenzory

•• Technologie:Technologie:
•• CCD CCD –– jednodujednoduššíšší, obl, oblííbenbenéé, kvalitn, kvalitníí obraz, primobraz, primáárnrněě analogový analogový 
výstup, vyvýstup, vyššíšší spotspotřřebaeba

•• CMOS CMOS –– komplikovankomplikovaněějjšíší, roste popularita, digit, roste popularita, digitáálnlníí výstup, vyvýstup, vyššíšší
ššumum

•• RozliRozliššeneníí PAL (720PAL (720××576) 576) nebo HDTV (1920nebo HDTV (1920××1080)1080)
•• SnSníímmáánníí proklprokláádandanéé (50 (50 ppůůlsnlsníímkmkůů) nebo progresivn) nebo progresivníí
(nej(nejččastastěěji 25 plných snji 25 plných sníímkmkůů))

•• Analogový signAnalogový signáál (jednodul (jednoduššíšší ppřřenos dat)enos dat)
•• ČČasto DSP pasto DSP přříímo na kamemo na kameřře a pe a přřenos penos přředzpracovaných edzpracovaných 
snsníímkmkůů
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ObrazovObrazovéé senzory senzory –– kvalita obrazukvalita obrazu

•• Faktory urFaktory urččujujííccíí kvalitu:kvalitu:
•• Kvalita Kvalita ččipuipu
•• Kvalita objektivuKvalita objektivu
•• PPřřenosovenosováá cestacesta

•• PoPožžadavky na optikuadavky na optiku
•• Sklo nebo plast? Sklo!Sklo nebo plast? Sklo!
•• MinimMinimáálnlníí zkreslenzkresleníí
•• VhodnVhodnáá ohniskovohniskováá vzdvzdáálenost objektivulenost objektivu
•• MaximMaximáálnlníí svsvěětelnosttelnost
•• DDáálkovlkovéé ovlovlááddáánníí clony a zaostclony a zaostřřeneníí

•• PPřřenos obrazuenos obrazu
•• AnalogovAnalogověě, digit, digitáálnlněě s minimem kompreses minimem komprese
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UnicamDUnicamD ((CameaCamea Brno)Brno)

•• HDTV kameraHDTV kamera
•• Velmi kvalitnVelmi kvalitníí optikaoptika
•• VestavVestavěěný DSP procesor pro ný DSP procesor pro 
zpracovzpracováánníí signsignáálulu

•• Detekce vozidel a LPR na kameDetekce vozidel a LPR na kameřřee
•• BezdrBezdráátový ptový přřenosenos
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AutoscopeAutoscope AIMAIM

•• PAL/NTSC kameraPAL/NTSC kamera
•• OhniskovOhniskovéé vzdvzdáálenosti 2,6 alenosti 2,6 ažž
52,8 mm52,8 mm

•• Ve verzi SOLO pro vestavVe verzi SOLO pro vestavěěný  ný  
procesor pro zpracovprocesor pro zpracováánníí
obrazovobrazovéého signho signáálulu
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Aplikace Aplikace videodetektorvideodetektorůů

•• SledovSledováánníí dopravndopravníí situacesituace
•• VVššeobecneobecněě: intenzita, hustota: intenzita, hustota
•• Tunely: naruTunely: naruššeneníí, dopravn, dopravníí nehody, znehody, záácpy, sledovcpy, sledováánníí vozidelvozidel
•• Silnice: skladba dopravy, mýtnSilnice: skladba dopravy, mýtnéé
•• MMěěsto: dojezdovsto: dojezdovéé dobydoby

•• DopravnDopravníí ppřřestupkyestupky
•• MMěřěřeneníí rychlostirychlosti
•• PrPrůůjezdy kjezdy křřiižžovatekovatek

•• ŘŘíízenzeníí SSZSSZ
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MonitorovMonitorováánníí dopravydopravy

•• ZajZajíímmáá nnáás:s:
•• Hustota a intenzita provozuHustota a intenzita provozu
•• ZastavenZastaveníí vozidel vozidel –– nehody, poruchy (znehody, poruchy (záákazy zastavenkazy zastaveníí))
•• Detekce cizDetekce cizíích objektch objektůů (chodci)(chodci)

•• PPřřehledovehledovéé kamerykamery
•• ZpracovZpracováánníí signsignáálu na lu na úúststřřednedněě
•• VirtuVirtuáálnlníí detektorydetektory
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VirtuVirtuáálnlníí detektordetektor

•• ČČáást snst sníímanmanéého obrazuho obrazu
•• PohybujPohybujíí se v nse v níí vozidlavozidla
•• PPřříípadnpadněě se v nse v níí nesmnesmíí pohybovat nicpohybovat nic

•• Ze zmZe změěn jasu lze urn jasu lze urččitit
•• Intenzitu a hustotu dopravyIntenzitu a hustotu dopravy
•• PPřřibliibližžnou rychlostnou rychlost
•• PPřřibliibližžný smný směěr pohybu objektur pohybu objektu

•• Jednoduchý a spolehlivýJednoduchý a spolehlivý
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CAMEA CAMEA UnicamUnicam

•• RobustnRobustníí LPR modulLPR modul
•• Na nNa něěm zalom založženenéé aplikace na monitorovaplikace na monitorováánníí dopravydopravy
•• UnicamSCANUnicamSCAN

•• Intenzita / hustotaIntenzita / hustota
•• RychlostRychlost
•• Detekce zDetekce záácpycpy
•• Detekce nehodDetekce nehod
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UnicamUnicam –– princip funkceprincip funkce

•• Dva zDva záákladnkladníí typy kamertypy kamer
•• VVšše zaloe založženo na robustneno na robustníím LPRm LPR
•• Podle konfigurace mPodle konfigurace měřěříí

•• ÚÚsekovou rychlostsekovou rychlost
•• PPřřejezd ejezd stopstopččááryry
•• DopravnDopravníí parametryparametry
•• Typ vozidlaTyp vozidla



2. ledna 200813.4.2004

stránka: 15 Jan PJan Přřikryl: Videodetekce v dopravnikryl: Videodetekce v dopravníích aplikacch aplikacííchch

UnicamREDLIGHTUnicamREDLIGHT ((CameaCamea))

•• NenNeníí nutnnutnéé propojovat s propojovat s 
řřadiadiččem SSZem SSZ

•• RozpoznRozpoznáá automaticky fautomaticky fáázi na zi na 
ppřřehledovehledovéé kamekameřřee

•• DetailovDetailováá kamera hlkamera hlííddáá
ppřřejezd ejezd stopstopččááryry
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UnicamVELOCITYUnicamVELOCITY

•• MMěřěříí prprůůmměěrnou rnou úúsekovou sekovou 
rychlostrychlost

•• DvDvěě detailovdetailovéé kamerykamery
•• Detekce prDetekce průůjezdu vozidla pjezdu vozidla přřes es 
markermarker
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UnicamUnicam v Prazev Praze
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