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DIGITALNI OBRAZ

PRINCIP ZAZNAMU

= konverze zareni na elektricky
naboj

= svetelné zareni dopadajici na
jednotlive obrazove elementy
(pixely) svetlocitlivého
senzoru

= \/ soucasne dobe se
pouzivaji K zaznamu obrazu
dve technologie:

CMOS (Complementary

Metal Oxide

Semiconductors) a CCD dtovant barey RGE
(Charge Coupled Devices) cdovani barev
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DIGITALN| OBRAZ

PRINCIP ZAZNAMU

* Proces zaznamu obrazu v peti krocich :

* vytvoreni a transformace obrazu pomoci cocek, zrcadel,
svazku optickych vliaken

 separace barevnych slozek pomoci optickych filtru
(R{€1=))

* zaznamenani barevnych slozek obrazu pomoci
svétlocitlivych senzortu (CCD nebo CMOS)

 generace elektrickych signalu pro jednotlive pixely

- transformace elektrickych signaltu na digitalni data (A/D
prevodniky)
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DIGITALNI OBRAZ

PRINCIP ZAZNAMU
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DIGITALNI OBRAZ

PRINCIP ZAZNAMU

= OBRAZOVA MATICE
Mx N :

* M je pocet bodu (pixell)
na radku a N je pocet
radku

| _ |
ENE nEw

. rozliseni 1024 x 1024 je |
0 N . réd: 88% red: 37% red: 98%
prlbllzne 1 megaplxel green: 88% ESSIHEIGON creen; 96%

blue: 88% blue: 13% blue: (%%
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DIGITALNI OBRAZ

PRINCIP ZAZNAMU

= bunka (senzor) _
zaznamenavajicl svetlo je
barvoslepa

= samotny senzor by bez
dalSich podpurnych
obvodu vidél jen jas
(zaznamena R+G+B) a
nebyl by schopen rozlisit
barvu

= produkoval by tedy
cernobilé obrazky
1p_lc)dobné jako cernobily
Ilm
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VIDEODETEKCE

= 2 ZPUSOBY DETEKCE:

» V zornim poli kamery
Jsou umistneny zony pro
rozpoznani vozidla, ve
kterych se meri zmena
kontrastu pixelu
zpusobena prujezdem
vozidla

» Detekovani vozidel v
celem zornem poli,
identifikace a sledovani
celé drahy vytvorené
zmeénou kontrastu pixelu
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VIDEODETEKCE

= Ovlivneni vysledku:
» Svetlo odrazejici se od mokré vozovky
» Stiny
» Husta mlha, dést a snih, silny vitr
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VIDEODETEKCE

POUZITI

* |[ntenzita, hustota, skladba dopravy
= Detekce jizdy na Cervenou

= Detekce vjezdu a vyjezdu

= Mereni usekove rychlosti

= Detekce pohybu vozidel a osob

= Rozpoznavani SPZ, odcizenych aut
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VIDEODETEKCE

REGISTRACNI ZNACKY

= V oblasti, kde se znacka vyskytuje dochazi k
vysokému rozdilu kontrastu

= Vetsinou cerne pismo na bilem podkladu

SPZ/RZ

ZL1 3881

ZLE 2632 |

ZLK 2341 |
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REDCON

AUTOMATICKA VIDEODETEKCE JiZDY NA CERVENOU

= Detekce vozidel projizdejicich na Cervenou
= Vyhledavani odcizenych vozidel

= kontrola jizdy v BUS pruzich a na tramvajovych
pasech na krizovatkach
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ENTRYCON

AUTOMATICKY VJEZDOVY A VYJEZDOVY SYSTEM

= Rizeni a evidence vjezdu a
vyjezdu z parkovist,
nadzemnich | podzemnich
garazi

= Kryta parkoviste —
doplnéni infraCervenymi
senzory pro mereni vysky
prijizdejicich vozidel a
zamezeni vjezdu vozidel

vyssich nez je povoleny
limit
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MUR-05 A MUR-07

SYSTEMY MEREN| USEKOVE RYCHLOSTI

= Princip mereni je zalozen na laserove detekci

= Vozidla jsou snimana videokamerami umistenymi na
kontrolnich stanovistich - zaznamenavan presny cas jejich
prujezdu

= Snimany obraz je analyzovan a ziskana data se paruiji
podle shodne registracni znacCky

Dopravné informacni
Vyhodnocen( prekroceni )f systém
usekové rychlosti S 0 ] ﬁ
\C ,-—E‘ Spravnl fizenl
Prajezd vozidla S

Kamera 1 Kamera 2 *E] =

S

Stanovisté 1 Stanovisté 2 >{ OkamZita penalizace
3«‘&‘

Dréhas
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SPEEDCON

VIDEODETEKCE VOZIDEL V POHYBU

= system identifikace vozidel
projizdejicich rychlosti az
200 km/h, zalozeny na
automatickem
rozpoznavani jejich
registracnich znacek

= identifikace prepravy
nebezpecneho nakladu
rozpoznavanim
oranzovych tabulek ADR
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VIDEODETEKCE

PRI ZHORSEN| PODMINEK

= infraCerveneé reflektory pro
snadnou detekci vozidla za
Spatneho pocasi a v noci

= DNR (Digital Noise
Reduction)
- specialni adoptivni
redukcni filtr pro efektivni
odstraneni Sumu z
obrazoveho zaznamu
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POUZITE ZDROJE

" WWW.azd.CcZ

= Wwww.fch.vutbr.cz

= Wwww.traficon.com

= WwWW.roadtaffic-technology.com
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